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El Departamento de Ingenieria Naval de la

Facultad de Ingenieria de la Universidad de
Buenos Aires, bajo la direccion del Dr. Ing.
Mario Colpachi, disend un remolcador.

El diseno tuvo en cuenta que el buque debe
poseer una muy buena maniobrabilidad, en
conjunto con una importante estabilidad de
rumbo. A los efectos de poder comprobar las
caracteristicas de maniobrabilidad del buque
se decidio efectuar una modelacion fisica del

o con un modelo radiocontrolado.
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Con ese proposito se efectud una
prueba consistente en el registro de
la trayectoria desarrollada por un
modelo fisico autopropulsado de
remolcador por observaciones GPS de
fase L1 en modo cinematico.
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Distancia Proa - popa horizontal 1,188 1,185 1,180
Desvio std 0,010 0,009 0,008

Distancia Proa - popa inclinada 1,268 1,265 1,266
Desvio std 0,009 0,007 0,008
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Conclusiones y recomendaciones

El método cinematico por fase L1 en post proceso
es capaz de determinar la posicion de un movil
qgque se desplaza a velocidades cercanas a 2 m/seg
con una precision de un centimetro (1 sigma) o
mejor. No obstante, el resultado es altamente
dependiente de la geometria satelital, la potencia y
relacion senal/ruido de la recepcion y la calidad de

los receptores.
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La utilizacion de dos receptores base en lugar de
uno vy la duplicacion de receptores moviles
proveen mayor seguridad a la operaciony
permiten estimar con fundada certeza los

parametros de precision, a la vez que facilitan el

filtrado o la eliminacion de valores espurios.

Muchas gracias
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